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1. SST 00 — Cze$¢ ogdlna

1.WSTEP.

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego
-Nazwa inwestycji:

Kompensacja mocy biernej w rozdzielnicach sterowniczych pomp Ujecia
Wody POTKANOW Studnia nr 1, 2, 6

-Adres inwestycji:

Ujecie Wody POTKANOW — Studnia nr 1, 2, 6 przy ul. Warsztatowej
-Nazwa i adres Zamawiajacego:

Wodociagi Miejskie w Radomiu Sp. z o.0.

26-600 Radom ul.Filtrowa 4

Dane kontaktowe:

telefon: (48) 383 1500

fax: (48) 383 16 01

1.2. Przedmiot 1 zakres robot budowlanych
- Zestawienie obiektow:
Ujecie Wody POTKANOW — Studnia nr 1, 2, 6 przy ul. Warsztatowej w Radomiu
- Zakres 1 rodzaj robot budowlanych:
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu przeprowadzenie robot przy montazu baterii kondensatorow
spelniajgcego wymagane funkcje techniczne i uzytkowe okreslone w dokumentacji

kosztorysowej.

Wszystkie prace opisane w Specyfikacji traktuje si¢ jako roboty typowe. W zwigzku z
powyzszym, brak jest dokumentacji projektowej specjalistycznej.




SST 1 Montaz kondensatoréw kompensujacych moc biernag
KOD CPV 31711154-0

1. WSTEP

1.WSTEP.

Nazwa zadania zostala ujgta w Specyfikacji Technicznej Wykonania rob6t w obiekcie SST
00 —,,Czgsé¢ ogobdlna”

2. MATERIALY
Do wykonania prac zwigzanych z montazem kondensatoréw kompensujacych moc bierng
nalezy stosowac sprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajace dopuszczenie do stosowania w
budownictwie.
Za dopuszczenie do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:
- dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg
okreslonego Systemu oceny zgodnosci
- wydal krajowa deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak;
przepisy dotyczace wymagan zasadniczych, zharmonizowane normy, normy
opublikowane przez Migdzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC), normy
krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow  bezpieczenstwa
Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzania Sprzetu
Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne.
- oznakowatl wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z
obowigzujacymi przepisami
Wprowadzono takze wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i1 stosowania w
budownictwie na podstawie przepisow dotychczasowych 1 na zasadach w tych przepisach
okreslonych. Oznacza to, ze wydane aprobaty techniczne, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa, certyfikaty i deklaracje zgodnosci z normg lub aprobata techniczna,
zachowuja waznos$¢ do dnia okreslonego w tych dokumentach.

Zastosowane materiaty:

- skrzynka poliestrowa 600x400x250 z daszkiem

- prefabrykowany fundament dla w/w skrzynki

- modutowy roztacznik bezpiecznikowy dla wktadek topikowych In=50A z wktadkami typ gG

- stycznik dedykowany do zataczania kondensatorow

- kondensator energetyczny na zakres napi¢¢ 400/415/440, napigcie znamionowe pracy 440V
AC, 50Hz, temp. pracy -40..60st, technologia sucha, zintegrowane rezystory roztadowcze,
zaciski zabezp. przed dotykiem

- przekaznik zalgczajacy stycznik /jesli wymagany/

- okablowanie zasilajace i sterujace



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami okre§lonymi dla konkretnych rodzajow robot.
Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajagcych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia niegwarantujace realizacji umowy lub kontraktu moga
by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji
robot. W specyfikacji szczegdtowej nie wystepuja wymagania specjalne.

4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktore beda
okreslone w projekcie organizacji robot oraz jakie nie wplyna niekorzystnie na stan i jakos¢
transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty montazowe

a) Montaz i podiaczenie skrzynki z urzadzeniami do kompensacji mocy biernej dla Ujecia
Wody Potkanéw Studnia nr 1 — uktad kompensujacy moc bierng Qx=kompensator 2,5kvar

b) Montaz i podtaczenie skrzynki z urzadzeniami do kompensacji mocy biernej dla Ujecia
Wody Potkanéw Studnia nr 2 - uktad kompensujacy moc bierng Qk=kompensator 17kvar

€) Montaz i podtaczenie skrzynki z urzadzeniami do kompensacji mocy biernej dla Ujecia
Wody Potkanéw Studnia nr 6 - uktad kompensujacy moc bierng Qx=kompensator 5 kvar

5.2 Zakres prac

a) montaz roztgcznika bezpiecznikowego z zabezpieczeniami typ gG w szafie sterowniczej
pompy glebinowej

b) montaz i podtaczenie kompletnej szafki z uktadem kompensujacym. Ze wzglgdu na brak
miejsca w szafie sterowniczej pompy szafka z uktadem kompensujacym zamontowana begdzie
zainstalowana obok istniejacej szafy glownej. Szafka w obudowie poliestrowej na
fundamencie prefabrykowanym poliestrowym wyposazona w rozigcznik bezpiecznikowy z
zabezpieczeniami, stycznikiem do zatgczania kondensatorow oraz kondensatory

) uruchomienie uktadu kompensujacego moc bierng musi wystepowac razem ze startem
pompy glebinowej, wylaczenie kompensatora razem z zatrzymaniem pompy.

Przed rozpoczeciem prac Wykonawca w terminie 3 dni od daty zawarcia umowy przedstawi
do akceptacji Zamawiajacemu harmonogram terminowy prac, zgodnie z ktorym prowadzone
beda prace.

Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie ze specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robdt i
poleceniami Inspektora Nadzoru, a w szczego6lnosCi przy przestrzeganiu postanowien
zawartych w normach:

- Norma—N-SEP-E-004 wydanie Il 2014 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie



kablowe,
- PN-EN 61439 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe

Przy realizacji w/w robdt budowlano-instalacyjnych nalezy ponadto przestrzega¢ przepisow
zwigzanych z wymaganiami Prawa budowlanego, Prawa Energetycznego oraz przepisow
wydanych w oparciu o Prawo Budowlane i Prawo Energetyczne

Wszystkie roboty zwigzane z wytgczeniami, przetgczeniami napigcia oraz proby funkcjonalne
zwigzane z zanikami napiecia musza by¢ uzgadniane z Zamawiajacym na 3 dni przed ich
wykonaniem i moga by¢ wykonywane w dni robocze i wolne od pracy w obecnosci
upowaznionego pracownika Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI

W trakcie realizacji prac instalacyjnych, wykonywanych zgodnie z zamowieniem, objetym
niniejsza specyfikacja techniczng, Zamawiajacy bedzie prowadzit biezacg kontrole jakosci
prowadzonych prac. W przypadku stwierdzenia wad Wykonawca bedzie miat obowiazek ich
bezzwtocznego usuwania.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét: ilo$¢ zainstalowanych urzadzen [szt].

8. ODBIOR ROBOT
Roboty objete niniejsza Specyfikacjg podlegajg odbiorowi koncowemu na podstawie
wynikow przeprowadzonych prob, badan , pomiaréw i1 oceny wizualne;.

9. WARUNKI PEATNOSCI
Sposdéb rozliczenia robot tymczasowych 1 towarzyszacych - zasady ptatnosci ustala
Umowa pomigdzy Wykonawca i Zamawiajagcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Norma—N-SEP-E-004 wydanie Il 2014 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe,
- PN-EN 61439 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe



